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7
Conclusoes e Sugestoes

Este trabalho constituiu o segundo passo na utilizacdo do algoritmo
genético no tratamento de problemas de colisao de veiculos, empregando o AG
com um modelo simplificado para veiculos deformaveis.

Observa-se que os resultados obtidos pelo AG em colisdes frontais sdao
melhores do que os das colisdes obliquas. Isto se deve ao fato da maior
dificuldade do AG encontrar a drea colidida dos veiculos em um choque obliquo,
devido as indmeras possibilidades. Mesmo utilizando limites de menor amplitude,
se comparadas com as colisdes frontais, as colisdes obliquas apresentaram
resultados finais com erro maior.

Ao ser utilizada uma nova funcdo de avaliacdo, baseada nos pontos
discretizados das estruturas dos veiculos, percebeu-se que nao houve diminui¢do
significativa do erro encontrado com a fun¢do de avaliagdo baseada nos centros de
massa e nas velocidades dos veiculos.

A metodologia de utilizar o AG acoplado a um modelo de veiculo
deformadvel apresenta como desvantagem principal: o tempo computacional. Isto é
devido ao fato de que a medida que o tempo computacional aumenta, a
viabilidade deste método € contestada. O aumento do tempo faz com que os
valores encontrados pelo AG tenham um erro maior, uma vez que para que o
aplicativo se torne vidvel, a tendéncia € utilizar como critério de parada do AG o
limite mdximo de tempo em estagnacdo, ou seja, o tempo que o programa ficard
calculando sem achar um cromossomo melhor.

Apesar da preocupacdo constante com o tempo computacional, as
simulacdes tiveram uma duracdo média de duas horas, obtidas a partir de um
computador com processador Pentium(R) 4 / 1.70 GHz e meméria RAM de 256

MB. Melhorando a configuragdo do computador no qual serdo feitas as
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simulacdes, acredita-se diminuir consideravelmente o tempo computacional e, por
meio de modificagdes dos parametros do AG, obter melhores resultados.

A primeira sugestdo para trabalhos futuros seria a modificacdo do modelo
no que diz respeito ao tratamento das dreas colididas entre os veiculos, que foi
considerada plana durante o choque. Esta simplificacdo fez com que os erros
aumentassem significativamente nos choques obliquos.

Uma segunda sugestdo para trabalhos futuros seria resolver o problema
inverso a partir do instante em que os veiculos estiverem com velocidade final
zero. Isto ndo se mostra um objetivo dificil a ser alcangcado tendo em vista que,
uma vez que o trabalho em questao trata dos veiculos até o momento em que suas
taxas de deformacdo se anulam. Apds a nulidade da taxa de deformacdo os
veiculos podem ser tratados como veiculos rigidos.

Outra sugestao a ser dada seria criar uma interface grafica para o trabalho
desenvolvido. Este é um requisito quase que imprescindivel ao softwares
desenvolvidos recentemente e por isso aumentaria sensivelmente o valor agregado

deste trabalho.
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