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7 
Trabalhos Futuros 

Neste trabalho utilizou-se o MEF em estruturas circularmente simétricas, 

limitando a sua utilização a estruturas que apresentem esta característica. Visando 

acabar com esta limitação seria interessante estender a analise do MEF para 

estruturas tridimensionais sem simetria eletromagnética. Possibilitando uma 

avaliação mais completa do desempenho dos algoritmos que o aplicam. Além de 

uma visão mais realística do modelo que descreve a estrutura. Com o algoritmo 

atualmente implementado é necessário que as anomalias sejam também 

circularmente simétricas, mas com a elaboração do novo algoritmo poder-se-ia 

modelar estruturas que apresentassem anomalias circunscritas a determinadas 

regiões do guia. Para desenvolver este trabalho, além da utilização de um 

malhador tridimensional, será necessária a criação de um segundo algoritmo que 

construa os diferentes elementos utilizados. 

Conforme observado na Figura 5.1, a análise do dispositivo de inspeção 

concentrou-se no interior do dispositivo entre os discos plásticos, sendo suposto 

que a parte externa se comporta como uma estrutura de casamento que absorverá 

os campos transmitidos através dos discos plásticos. Faz-se necessário o estudo 

detalhado das interações eletromagnéticas dos campos gerados entre os discos 

dielétricos e aqueles transmitidos para esta estrutura de casamento com o objetivo 

de avaliar a possibilidade da construção de um protótipo do Dispositivo de 

Inspeção. 
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8 
Apêndice 

A Equação 2.33, reproduzida abaixo. 
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Pode ser desenvolvida da seguinte forma se for lembrado que em 

coordenadas cilíndricas [11]: 
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Como o campo magnético depende somente de sua componente em φ, 

somente há o modo TEM de propagação na porta de entrada, e que no Método de 

Galerkin as funções base são iguais as funções teste. A primeira integral da 

Equação 2.33 pode ser escrita da seguinte forma: 
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Substituindo o campo magnético e a função teste por expansões que evitem 

um comportamento singular para pontos próximos ao centro e sabendo que ds = 

ρdρdz, defini-se: 
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Logo: 
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Substituindo H
G

 e W
G

 nas integrais restantes obtêm-se: 
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