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Conclusoes

Neste estudo, consideramos os problemas de escalonamento multiobjetivo
nos ambientes flow shop problem (FSP), flexivel job shop problem (fSJP),
integrated resource selection and operation sequences (1IRS/OS) e advanced
planning and scheduling (APS). Um método proposto foi desenvolvido com
inspiracao no método de Newton multiobjetivo para otimizac¢ao continua.

Experimentos numéricos com o método proposto foram realizados para cada
ambiente do problema de escalonamento para encontrar aproximadamente
solucdes ndo-dominadas ou eficientes. Os resultados permitiram demonstrar que o
método proposto obtém a fronteira de Pareto, ou uma aproximacdo dela, para
instancias de vdrios tamanhos, inclusive considerando 50 ou 100 solugdes iniciais
para todos os ambientes de operacdes de maquinas. No entanto, quando o niimero
de mdaquinas € superior a 10 ou o nimero de operacdes € superior a 50, foi
verificada a necessidade de um ndmero maior de solugdes iniciais para se ter
melhores resultados.

De fato, o método proposto conseguiu solugdes satisfatdrias em todos os
ambientes do problema de escalamento com as instancias testes, com a vantagem
de somente utilizar um parametro (nimero de solu¢des iniciais), alcan¢ando o

objetivo deste estudo.
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