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5. Conclusoes e comentarios finais

Para uma série de aplicacfes em sistemas Gpticos, é importante que se conheca
SOP da luz. Por este motivo, a presente dissertacdo apresenta seus fundamentos tedricos
no Capitulo 2, destacando inicialmente o conceito de polarizacdo de campos
eletromagnéticos e sua descricdo atraves da Esfera de Poincaré. Ainda neste capitulo,
sdo apresentados os Vetores de Jones, os parametros de Stokes, as Matrizes de Jones e
Mueller e a Formula da Rotacédo de Rodrigues. Estes conceitos abordados permitem a
visualizacdo de procedimentos associados ao controle e ao rastreio de polarizagdo em
fibras dpticas.

Em seguida, o Capitulo 3 apresenta o estudo de técnicas de transformacdo e
estabilizacdo dos SOPs e a selecé@o de dispositivos para realizagdo préatica de um sistema
de controle de polarizacdo com elementos de baixo custo. Nesta secdo sdo descritos
varios tipos de controladores de polarizacéo tais como os retardadores: lamina de quarto
e meia onda, Soleil-Babinet e eletro-Opticos. Um conjunto de dispositivos €
apresentado, destacando a utilizacdo do controlador de polarizacdo eletro-Optico
aplicado no sistema desenvolvido nesta dissertacdo. Foram introduzidos os conversores
analdgico/digital (A/D e D/A) para aquisicao e geracdo de dados e sua avaliacdo através
de um servidor. Em seguida, o instrumento virtual LabVIEW foi introduzida, assim
como os dispositivos Opticos de apoio tais como: fonte Gptica, divisor de poténcia
Optica, polarizador linear e etc.

Ao longo do Capitulo 4, é apresentada a descricdo da bancada Optica realizada
para o controle do SOP de um sistema oOptico. O algoritmo implementado para ativar o
sistema € introduzido assim como os procedimentos e resultados dos testes realizados.
O estudo da linguagem de programacéo grafica LabVIEW possibilitou a construcéo de
um algoritmo para otimizacdo da maxima intensidade de potencia Optica transmitida na
fibra. Ainda no Capitulo 4, é apresentada uma solucao alternativa, e também realizada,
que permite o controle do SOP de sistemas Opticos multiplexados. Os problemas
relacionados ao limite de velocidade da ferramenta computacional adotada s&o

apresentados e comentados de acordo com os resultados dos testes realizados.
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A partir dos comentérios acima indicados, sdo entdo destacados abaixo 0s

principais resultados da presente dissertagéo:

1)

2)

3)

4)

5)

Visualizagdo das transformagdes do SOP de um sinal dptico através da Esfera de
Poincaré, dos Parametros de Stokes e a FArmula da Rotacdo de Rodrigues
(Figuras 19 e 20).

Avaliacdo dos dispositivos dpticos e de uma arquitetura adequada para o
controle e estabilizacdo do SOP de um sistema Optico.

Estudo, selecdo e aquisicdo de dispositivos Opticos de baixo custo para a

implementacao de um sistema de controle de polarizagéo.
Realizacdo de um sistema de controle do SOP de baixo custo com aplicacdo de
um algoritmo simplificado, apresentando resultados extremamente interessantes

e com obtencdo do controle de polarizacdo em menos de 3 segundos.

Estudo e realizacdo de um sistema dptico capaz de controlar o SOP de sistemas

multiplexados utilizando uma portadora de RF na frequéncia de 2,150 GHz.

Finalmente, é possivel destacar como futuras aplicacGes a utilizagdo de um

polarimetro de baixo custo, ja selecionado e, a partir do conhecimento do SOP na

entrada do controlador, ativar um algoritmo computacional baseado na transformacéo

descrita pela Formula da Rotacdo de Rodrigues. Este procedimento permitira a

realizacdo de sistemas de rastreio de polarizacdo em altas velocidades.
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